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Cours/TD 2 : Etude d’une installation automatisée

1 / Structure d’un Automate Programmable Industrielle (A.P.1.)

1.1/ Introduction

Les Automates Programmables Industriels (API) sont apparus aux Etats-
Unis ou ils répondaient aux désirs des industries de
I"automobile de développer des chaines de fabrication automatisées qui

pourraient suivre I'évolution des techniques et des modeles fabriqués. Siemens

Un Automate Programmable Industriel (API) est une machine électronique
programmable par un personnel non informaticien et destiné a piloter en
ambiance industrielle et en temps réel des procédés industriels. Un
automate programmable est adaptable a un maximum d’application, d’un
point de vue traitement, composants, language. C'est pour cela qu’il est de
Schneider ~ CONstruction modulaire.

Il est en général manipulé par un personnel électromécanicien. Le développement de I'industrie a
entrainer une augmentation constante des fonctions électroniques présentes dans un automatisme
c’est pour ca que I’API s’est substitué aux armoires a relais en raison de sa souplesse dans la mise en
ceuvre, mais aussi parce que dans les colits de cablage et de maintenance devenaient trop élevés.

1.2/ Pourgquoi I'automatisation ?
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1.3/ Présentation générale
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1.4/ Cartes Entrées/Sorties (I/0)

1.4.1 / Capteurs NPN et PNP
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Le fils noir est la sortie du capteur et peut alimenter :

un relais, un contacteur ou une

1.4.2/ Protection

Disjoncteur (courbe K) : annexe c2.1

Courbes de déclenchement d'un disjoncteur
T(s) &

Pour une meilleure sécurité, les circuits a fort
courant d’appel sont protégés par un
disjoncteur de courbe D ou K.

Particularité des disjoncteurs de courbe K :

Ir

1.5/ « Chien de gardes »
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2/ Programmation

2.1/ Automgen
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2.2 / Exercices

Systémes étudiés :

- Habilis
Surpressic

Levage
Eolic

Transgerbeur
On donne:

- le systéme (dans I'atelier)
- Le dossier technique (www.resotech.fr)

On demande :

« Objectif » : Simuler le fonctionnement d’un
Automate programmable.

Automgen permet de le programme a
dans I'automate, de le

programme de I'automate sur le PC de

programmation mais aussi de réaliser des

= Voir vidéo tutoriel.

- Rédiger le tableau d’affectation des entrées/sorties de I'automate
- Rédiger partiellement un grafcet (5 sorties maximum) simulant le fonctionnement du

systeme

o Pour chacune de ces sorties donner I'équation de logique correspondant
o Proposer une équation logique pour le « chien de garde »
- Rédiger un schéma de supervision pour vérifier le fonctionnement de I'installation
o Utilisation de voyants de signalisation bicolores (vert/rouge) pour le
fonctionnement des capteurs ainsi que des pré-actionneurs.
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http://www.resotech.fr/
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2/ Systéme Habilis

3/ Systéme Surpressic

4/ Systéme Levage

5/ Systéme Eolic

6/ Transgerbeur

NB : Dossier technique

A Resotech Accueil ~ Cours |
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