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Fonction :  
 

Commander en 
TOR 

Définir un appareil capable d’établir, de 
supporter et d’interrompre le courant dans le 

récepteur à commander. 
 

 

FICHE METHODE - Choix d'un contacteur  

Le choix d’un contacteur est lié aux : 
• Variables d’entrées :  

- tension du réseau 
- nature du courant 
- fréquence 

 
• Variables de sorties : 

- nature du récepteur 
- puissance, rendement, déphasage 
- tension d’alimentation 
- durée de fonctionnement 
- fréquence des manœuvres de commande 

 
Compte tenu de ces facteurs, on doit déterminer les caractéristiques du contacteur à 
utiliser : 

- tension d’emploi Ue ; exemple 230 – 400 – 500 – 690 – 1000 V en triphasé 
(tension entre phases). 

- courant d’emploi Ie défini par le constructeur. 
- catégories d’emploi (voir tableau ci-dessous); elles dépendent : 

 de la nature du récepteur contrôlé : moteur à cage, à bagues, ou 
résistances. 

 Des conditions dans lesquelles s’effectuent fermetures et ouvertures : 
moteur lancé ou calé ou en cours de démarrage, inversion du sens de 
rotation, freinage à contre courant. 

- Fréquence de manœuvres : nombre de cycle de manœuvres effectués par un 
contacteur pendant une heure. 

- Facteur de marche : rapport entre la durée de passage du courant pendant un 
cycle de manœuvre et la durée du cycle. 

- Durée de vie électrique ou endurance : nombre de cycles de manœuvres en 
charge que les contacts des pôles sont susceptibles d’effectuer sans 
remplacement. 

 
 
 

 Catégorie Récepteur Fonctionnement 

A
lt
er

n
a
ti
f 

AC – 1 
 

AC – 2 
AC – 3 

 
AC - 4 

Four à résistances 
 
Moteur à bagues 
Moteur à cage 
 
Moteur à cage 

Charges non inductives ou 
faiblement inductives. 
Démarrage, inversion de marche. 
Démarrage, coupure du moteur 
lancé. 
Démarrage, inversion, marche par 
à-coups. 

C
o
n
ti
n
u
 DC – 1 

DC – 2 
DC – 3 
DC – 4 
DC - 5 

Résistance 
Moteur dérivation 
Moteur dérivation 
Moteur série 
Moteur série 

Charges non inductives. 
Démarrage, coupure. 
Démarrage, inversion, à-coups. 
Démarrage, coupure. 
Démarrage, inversion, à-coups. 
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Exemples de choix d’un contacteur. 
 
Le choix d’un contacteur s’effectue en fonction des catégories de fonctionnement 
AC3 et AC4 à l’aide des tableaux I, II et III. 
 

A) exemple en AC3 
Moteur asynchrone : P = 5,5 kW ; Ue = 400 V ; Ie = 11 A ; Ic = Ie = 11 A 
3 millions de cycles de manœuvres souhaités. 
Les courbes de choix des tableaux I et II déterminent le calibre du contacteur à 
choisir, soit : LC1 ou LP1-D18. 
 
B) exemple en AC4  
Moteur asynchrone : P = 5,5 kW ; Ue = 400 V ; Ie = 11 A ; Ic = 6 X Ie = 66 A 
200 000 cycles de manœuvres souhaités. 
Les courbes de choix des tableaux I et III déterminent le calibre du contacteur à 
choisir, soit : LC1 ou LP1-D25. 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 



METHODE CHOIX D’UN CONTACTEUR 
  

FICHE METHODE - Choix d'un contacteur  3/3 

D
is

tr
ib

ut
io

n 
de

 l’
E

ne
rg

ie
 

Pr
ot

ec
tio

n 
C

on
ve

rs
io

n 
de

 l’
E

ne
rg

ie
 

C
om

m
an

de
 d

e 
la

 
Pu

is
sa

nc
e 

C
om

m
u

n
ic

at
io

n
 

T
ra

ite
m

en
t d

es
 d

on
né

es
 

D
es

cr
ip

tio
n 

et
 e

xp
lo

ita
tio

n 
d’

un
 sy

st
èm

e 

 
 
 
 
 
 
 
 

 


