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 1. Planification du projet 
 

… 

 

 

 

 2.Bilan des performances 
 

À partir des informations fournies dans le cahier des charges 
 

 Déterminer la vitesse d'avance du robot actuel sous une tension de 3V ? 
 

 Cette vitesse est elle conforme aux performances attendues ? 
 

 Pour une tension d'alimentation de 4,7V, déterminer le rendement du moteur ? 
 

 Ce rendement sera considéré comme constant pour la suite. 
 

 Le robot détecte t'il la sortie de la Zone d'évolution ? Quelle solution envisager ? 
 

 3.Structure de la chaine d'énergie 
 

Complétez la chaine d'énergie suivante en : 
 

 Ajoutant les fonctions nécessaires. 
 

 Déterminant les grandeurs physiques aux entrées & sorties de chaque fonction. 
 

 

 

 

 

Chaîne d’énergie 

  

ALIMENTER TRANSMETTRE     

    
Déplacer 

  

  

Pertes 

  

  

U = 9V DC 

 

Batterie 9 V Roue 
diam : 20mm 

Robot au point A 

V = 0,25 m/s 
P = 0,3W 

CONVERTIR   

  

Moteur à 
Courant continu 

5 V max 

N= 

Robot au point B 


